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数字摄影测量系统实验报告 

 
一．实验目的： 

体会数字摄影测量系统进行立体测图的主要功能及主要作业步骤。从像对的

内定向,相对定向,绝对定向到自动绘等高线,绘地形图等。 

 

二．理论基础： 

1．摄影测量系统的主要功能: 

数字摄影测量系统是用来实现数字影像自动测图的系统。它除了可以胜任解

析测图仪可完成的一切任务外，尚具有许多新的功能，如影相位移的去除，任意

方式的纠正，反差的扩展，多幅影像的比较分析，图像识别，影像数字相关以及

数据库的管理等等；通过显示器还可观察数字图像以及框标，控制点，DEM 及其

他所需特征；在空中三角测量中通过附加参数由自检校确定的系统误差的改正数

可直接赋给图像，从而最终改善结果的精度；可转换成透视图像；可进行立体显

示；可对图像自动进行所需要的特征提取，生成数字正射影像，数字高程模型或

直接为机器人视觉系统服务等等。 

2．VirtuoZo 软件概况： 

Virtuozo 是武汉测绘科技大学全数字化自动测图系统 WuDAMS 的商品化名

称，是国际同类五大著名软件系统之一。其核心技术处于国际领先水平。其主要

功能为从输入的数字地面模型制作带高线的正射影像图与三维立体模型与交叉

式全自动地物量测，可用于摄影测量、遥感与地理信息系统的数据采集与更新、

测图与地图修测等。 

 

三．实验内容： 

1．实验器材： 

硬件：电脑、偏振光（红绿）眼镜。 

软件：武汉适普软件公司 VirtoZo 软件 

2．操作步骤 

•1）选电脑机型(03、04、05、07、) 



 

•2）打开 VirtuoZo 软件界面。 

•3)首先点击“文件”→“打开测区” 输入测区名, “打开模型”输入模型名。 

•4)点击”设置”:进行“测区参数”,“模型参数”,“影像参数”,“相机参

数” ,”地面控制点”等参数设置。 

a）模型参数与测区参数：按照刚才设定的测区与模型设定。 

b）相机参数： 

内方位 

x0 -0.0081mm 

y0 0.0251mm 

f 303.883mm 

四角框标坐标 

             x            y 

1(左下)   106.001      -106.001 

2(左上)  -106.004       106.004 

3(右上)  -106.003      -106.003 

4(右下)   106.002       106.002 

c）地面控制点： 

 

定名 X Y Z 

K1 5279.465 3087.315 3.715 

K2 5534.552 2717.181 3.384 

K3 5625.978 3243.370 3.386 

K4 5805.450 2655.510 24.513 

 

•5)再点击”处理”→“模型定向” →分别点击“内定向”,“相对定向”, “绝

对定向”。对立体相对进行内定向，相对和绝对定向。记录下相对定向元素和绝

对定向的残差数据。 

•6)点击“处理” →“核线重采样” →“水平核线” 



•7)点击“产品”→分别点击 “生成正射影像” ， “生成等高线” ， “生成

等高线叠合正射影像”。 

•8)点击”测图”→”IGS 数字化测图” →; “文件”→输入设定的文件名。 

•9)点击“装载”→“立体模型” → 选择 3）中建立的模型名。戴上红绿眼镜，

体验测标＋立体贴在模型表面。移动鼠标,使之沿地物特征线运动,尝试数字化立

体测图；可尝试软件界面右侧和上方工具栏的各种命令进行。 

 

四.实验结果 

1.内定向 

 X Y DX DY 

1 2242.257 87.329 0.0087 0.0055 

2 121.950 2208.796 0.0088 0.0055 

3 121.198 87.812 -0.0087 -0.0055 

4 2242.678 2208.054 -0.0088 -0.0055 

X0=1181.950         Y0=1148.244 

MX=0.0087           MY=0.0055 

2.相对定向结果： 

 κ1 κ2 ω2 φ1 φ2 

 0.0085 0.0081 -0.0041 -0.0017 -0.0006 

RMS=0.0115；点数=152 

3.绝对定向结果： 

点名 dx dy dz 

K1 0.312840 0.111768 0.561179 

K2 -0.789036 0.151582 -0.266711 

K3 0.621318 -0.589306 0.491842 

K4 -0.145122 0.325956 -0.786310 

Mx=0.530929 

My=0.349642 

Mxy=0.635717 



Mz=0.558178 

4.草图 
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实验小结 

总体来说，通过几次的上机实验，熟悉了 VirtuoZo 软件的基本功能，对于

图象的内定向相对定向以及绝对定向有一个明确的认识，同时学会了立体测图的

操作过程。 

在实验中，我总结了以下几个注意点： 

1、要较好的完成该实验，准备工作即控制到的采集和测量至关重要，因为控制

点的数据质量好坏直接决定相对定向的残差结果。 

2、上机操作过程中，操作步骤要明确并且不能随意颠倒，否则可能出错或者达

不到想要的结果。 

3、在进行 IGS 测图时一定要记得设置边界并且加以保存，绘制完成后导出 dxf

格式的文件，可利用 CAD 进行修改和编辑。 


